MONTAGGIO BINARIO
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POSIZIONE STOP SX (sotto)
left stopper position (down)

(5) MONTAGGIO FERMO SX
left stopper mounting

A fermi non disponibili per la versione “nano”
stoppers not available for “nano” version

MONTAGGIO FERMO DX @

POSIZIONE STOP DX (sopra) right stopper mounting
right stopper position (up)

MONTAGGIO BRACCETTO
intermediate sync mounting

[J' = vano interno mobile / interior compartment

H = altezza totale / total height = = Tmm

T = altezza tubo alluminio / aluminium profile height = H - 100mm
E = altezza esagono ferro / iron hexagon height = T + 35mm

= grani di fissaggio esagono ferro / iron hexagon fixing grains




FISSAGGIO MECCANISMO ALLA STRUTTURA

20.0 rientro binario

MONTAGGIO BINARIO
32.0 _.l_L_ arretramento spalla centrale
)3

= = m montaggio

POSIZIONE BINARIO

A spessore max spalla intermedia = 35mm

(9) FISSAGGIO BRACCETTO

‘ ‘ ‘ | @ @ punti di fissaggio braccetto

) MIXAL



MONTAGGIO ANTE

A montare il fermo

12

et ‘ ° all'interno dell’anta

piastre: DX e SX

sede per piolo aggéncio anta

bloccare I'anta sul carrello

p.5




A Verso = direzione di apertura anta
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= = m montaggio
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A I'anta deve essere completamente aperta
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REGOLAZIONI ANTA

o = regolazione orizzontale

. = regolazione inclinazione anta

= regolazione verticale

@ = fissaggio anta (p.5)

o = regolazione chiusura "soft"

A o - Q sSono in posizione opposta sul carrello

o non disponibile per le versioni “nano” e “medium”
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S2 = spalla S|/ S1 spessore base e top
L1 = guida
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D -

| 325 e
42 ©O® @ ® ®O©
fii +O ©+ +O ©+

es e 207 Jea o

L2 = larghezza anta

D= (L2/2) (=413 mm)
D=413+X (<413 mm)
C = esterno mobile
E=C-240

Y = esterno mobile
K=(E2+//2)-575

W =26.5-(B/2)
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S2 = spalla

L1 = guida
~ L2 g
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L2 = larghezza anta

C = esterno mobile
E=C-240

Y = esterno mobile
K=(E2+8//2)-575
W =26.5-(B/2)

A Y > K massima apertura
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. s2+3-P

S/ S1 spessore base e top

D= (L2/2) (=258 mm)
D/=258 + X (<258 mm)

anta

40 + $1

- 2P+ 2D)) + 260

-@2P+2D+ 18)

A = distanza tra le ante
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'« binario = interno mobile
esterno mobile
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J 320
arretramento —]
spalla centrale

320>

arretramento
spalla centrale

(S

-~ 206.0 j

H=IS+S81+J+75 H1 =S+ S1+J+60

A posizionare la curva al centro del binario
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